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Sistema de Vision con

Nueva tecnologia de IA | Identificacién confiable de defectos

Serie VS



Dos tecnologias de |A para la automatizacion de
inspecciones de visién que antes eran imposibles

[Tecnologia 1] Mayor rendimiento de deteccidn: algoritmo KEYENCE patentado para inspeccion de IA de alta
precisiéon basada en camara inteligente de 25 megapixeles

[Tecnologia 2] Mayor eficiencia operativa: Puesta en marcha rapida y facil usando una PC de uso general y sélo
unas pocas docenas de imagenes para el aprendizaje




Sistema de Vision

con lA integrada
Serie VS




Herramientas 6ptimas * Creacion de imagenes

Optimas para satisfacer una amplia variedad de
necesidades de inspeccion

Linea de modelos

Céamara inteligente Céamara inteligente con Céamara inteligente
con zoom estandar zoom de corto alcance con montura C

VS-L VS-S VS-C



Herramientas de inspeccidon
Optimas

[Dos herramientas de IA +
herramientas basadas en reglas]

La combinacién de herramientas de IA supervisadas y
no supervisadas junto con herramientas de inspeccion
basadas en reglas proporciona soluciones flexibles para
una amplia variedad de aplicaciones de vision.

Aprendizaje de IA
supervisado
é}

Segmentacion con IA

Aprendizaje de IA no
supervisado

Deteccion con I1A

Herramientas basadas en reglas

Comprobacion Defectos
de presencia

Creacioén de imagenes 6ptimas
[ZoomTrax * Imagenes especializadas]

Las galardonadas herramientas de iluminacion y captura
de imagenes, como LumiTrax, Multi-Spectrum y
ZoomTrax, hacen posible crear la imagen ideal para una
inspeccion estable.

Medicion Conteo
GD&T

lluminacién multi
espectral

lluminacién anular inteligente
de alta intensidad




Herramientas de inspeccion 6ptimas
Dos herramientas de IA x Herramientas basadas en reglas

Mejorar los indices de rendimiento reduciendo la deteccion excesiva
de productos buenos y minimizando el envio accidental de
productos defectuosos es increiblemente dificil.

% >

A 7

Mejora la flexibilidad mediante el aprendizaje
supervisado y no supervisado de la IA + herramientas
de inspeccidon basadas en reglas

Inspeccidn de chips: Inspeccién de defectos: Medicién dimensional:
Aprendizaje de IA no supervisado Herramientas basadas en reglas Herramientas basadas en reglas

ING]

Q!

Defectos

Medicién
GD&T

Deteccién
con |A

INimeroldeldefectos a2}

_Dilaimeltro:20.51 mMmi0*8y
il ._._.-u_.-..m

L

Producto 1

A

Clasificaciones
conlA

Segmentacion OCRcon A

conlA

Diferenciacién de nimeros Inspeccién de defectos: Reconocimiento de caracteres
de pieza: Clasificacién con 1A Aprendizaje de IA supervisado grabados: OCR con IA



Vea el video para [=
obtener mas L

informacion

Herramientas de |A especificas para cada aplicacion x Herramientas
basadas enreglas

Herramientas de IA

7 A B

Aprendizaje de I1A Aprendizaje de 1A no Especializada para Especializadas
supervisado supervisado diferenciacion para OCR
Segmentacién con IA Deteccidén con IA Clasificaciones con IA OCRconlA

Herramientas basadas en reglas

B e < M & Fm gE e

Comprobacién Defectos Medicién Posicionamiento Inspeccion Conteo Reconocimiento Codigo 1D Codigo 2D Calibracién
de presencia GD&T de color de caracteres

* Se requiere el VS-AD1 para utilizar la Segmentacion con IA y el Modo fino de Deteccion con IA.

| La herramienta adecuada para cada aplicacion

Aproveche las ventajas de dos herramientas de IA junto con herramientas basadas en reglas para potenciar cualquier
inspeccion.

Aprendizaje
delAno
supervisado

Aprendizaje
de lA
supervisado

La deteccioén de diferencias con respecto a productos
conocidos en buen estado permite detectar defectos
inesperados.

) Mejora de la prevencién del envio accidental
de productos defectuosos

Utilice el aprendizaje supervisado para detectar
los defectos mas dificiles de identificar.

Herramientas
basadas en
reglas _

) Mejora de la eficiencia de la produccién
(aumento de la tasa de rendimiento)

) Realice inspecciones imposibles con las

herramientas convencionales basadas en reglas S . )
Realice ajustes detallados de diversos pardametros.

) Toma de decisiones basada en valores


https://www.keyence.com.mx/ca25070820

Herramientas de inspeccién éptimas
Dos herramientas de IA x Herramientas basadas en reglas

Dos herramientas de IA x Herramientas basadas
enreglas

Aprendizaje
delAno
supervisado,

Aprendizaje
delA

1 ‘ Inspeccidn con IA supervisada %fﬁgﬂe"tacm

Sistema
basado en
reglas

Defectos Inspecciones desafiantes de apariencia convencional

Deteccion excesiva de defectos

Las condiciones variables de las piezas provocan
detecciones falsas de defectos.

Manchas

Solucién con la Serie VS

Deteccion sélo de defectos
especificados

La Segmentacién con IA permite aprender defectos
especificos, lo que reduce la deteccion excesiva.

Aprendizaje
delAno
supervisado.

' 2 ‘ Inspeccién con IA no supervisada [, Peteccion

con lA

basado en
reglas

Virutas inesperadas Inspecciones desafiantes de apariencia convencional

o 7 r—
= = R
E ‘%

Es posible que no se detecten
defectos inesperados

Solucién con la Serie VS

Detecta defectos comparando los
productos con las condiciones
correctas aprendidas

Incluso los defectos inesperados se pueden detectar
ensefiando sélo imégenes OK.



Aprendizaje
delAno
supervisado,

Sistema
basado en
reglas

Deteccion basada en

tamafio y conteo: Los resultados de la IA no proporcionan
Agujeros de fundicion

resultados de tamaio o conteo

Establecer condiciones de juicio para tamafio o
conteo no es posible con IA

Solucién con la Serie VS

Detecte el tamarfio y conteo de los
defectos que las herramientas de IA
sefalan utilizando herramientas
basadas en reglas

Las dreas defectuosas detectadas por las
herramientas de IA pueden volver a inspeccionarse
con herramientas de inspeccion basadas en reglas
para establecer condiciones de juicio para el tamafio y
el conteo de los defectos.




/ Herramientas de inspeccién éptimas
Dos herramientas de IA x Herramientas basadas en reglas

| Tres herramientas para optimizar el rendimiento de la inspeccion

Prevencioén del envio accidental de
productos defectuosos

Rendimiento i
Productos convencionales
Mayor rendimiento Sistema basado en reglas
IA no supervisada | de deteccion con Se puede reducir el tiempo de puesta en marchay es
defectos inesperados posible detectar incluso defectos minimos, pero se

necesita una configuracién adicional para detectar
defectos inesperados.

D 4

Serie VS

Sistema basado enreglas .
9 Sistema basado en reglas x

Aprendizaje de IA no supervisado:
La adopcion de |A capaz de detectar defectos

inesperados permite evitar el envio accidental
de productos defectuosos.

Puesta en marcha Operacién

Mejora en la tasa de rendimiento

Tasa de rendimiento .
Productos convencionales

IA supervisada

Sistema basado en reglas
W— Aunque el tiempo de puesta en marcha es corto, la
tasa de rendimiento deteccion de defectos en una amplia variedad de
productos buenos aumenta la deteccion excesiva y

disminuye la tasa de rendimiento.

D 4

‘ Serie VS

Sistema basado en reglas .
3 Sistema basado en reglas x

Aprendizaje de |IA supervisado

La IA que puede manejar variaciones en
productos buenos sin sacrificar la velocidad
operativa hace posible mejorar las tasas de
rendimiento.

Puesta en marcha Operacién

Eliminacién simultanea del envio
accidental de productos defectuosos
y mejora de la tasa de rendimiento

Dos herramientas de IA x »
Sistema basado en reglas
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|A propietaria KEYENCE:
Usabilidad inmediata con solo unos pocos productos de muestra

El aprendizaje de IA convencional requiere un gran nimero de imagenes (de cientos a miles) para lograr el rendimiento de
deteccion deseado. Con la Serie VS, sin embargo, las herramientas de IA ofrecen un rendimiento de deteccion impresionante

con soélo un pequefio nimero de imagenes (desde sélo unas pocas hasta varias docenas), reduciendo significativamente el
tiempo de puesta en marcha.

Numero de imagenes necesarias para el aprendizaje antes de la operacién

IA convencional Varios cientos de imagenes

1A de
KEYENCE

Varias docenas
de imagenes:

Maxima capacidad de deteccion Ti q ¢ h
con el aprendizaje de solo un _|en¥_)o t'e pues ta endmarg a
pequefio nimero de imagenes significativamente reducido

. - . , . . Sel atico d
| Seleccion automética de imagenes para el aprendizaje | 5 5o auonétio de

imagenes con I1A

Con los sistemas de IA convencionales, los usuarios tienen que seleccionar manualmente las imagenes que se utilizaran para el
aprendizaje, lo que requiere un cierto nivel de experiencia y mucho tiempo. Con el selector automatico de imagenes de IA, el
software selecciona automaticamente las imagenes para el aprendizaje, lo que elimina la necesidad de conocimientos
especializados y reduce significativamente el tiempo necesario para el aprendizaje.

\ 4
K iSolo tiene que pulsar el botén “Iniciar entrenamiento” y esperar!
l Accuracy Rate (%) 928 | | Accuracy Rate (%) 100.0
Degree of Separation Graph Degree of Separation Graph
[V — 100
L i,

b ]

Count (%)
et
|
Count (%)

i ‘_ 327.805 P . |302856
0 877522 ] 1450.156
Anomaly Level Anomaly Level
Good (Pass) and Defective (Fail) Threshald 327.805 Good (Pass) and Defective (Fail) Threshold 302656

El Selector automéatico de imagenes repite automaticamente el aprendizaje hasta que es posible separar claramente los resultados.

Sin necesidad de pruebay error >> Reduccidn significativa del tiempo y
ni conocimientos especiales el esfuerzo dedicados al aprendizaje

11
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Creacion de imagenes de inspeccion ideales
ZoomTrax x Imagenes especializadas

La optimizacion de imagenes solia requerir mucho
tiempo y habilidad.

Ajuste el enfoque y el campo
de vision con un solo clic

Un solo modelo se encarga de todo, desde
campos de vision amplios a estrechos.
Se acabaron los cambios y la seleccion de lentes.




Vea el video para (=g
obtener mas It

informacion

| Zoom optico sin comprometer la resolucion: ZoomTrax

La lente de zoom mecanico permite que una sola unidad : —?_1
cubra una distancia focal de 8a 50 mm 0.31"a 1.97". . .:-;' -
Hay disponibles sensores CMOS personalizados de 1.6

a 15 MP. Alintegrar una serie de 19 lentes y un sensor
CMQOS, la Serie VS logra un rendimiento optico de alto
grado con una distorsién minima.

s LT

Basta con especificar el area para obtener el mejor campo de vision
y resolucion

Gracias al zoom o6ptico, la VS puede cambiar facilimente 5 MEGA con gran campo de vision 5MEGA con campo de vision estrecho
el campo de vision sin sacrificar la resolucion. Todos los = - ]
ajustes pueden realizarse desde el software. {No es :
necesario realizar cambios mecanicos!

5 MEGA donde quiera que observe

| Imagenes optimizadas para inspecciones estables

La Serie VS utiliza un exclusivo algoritmo de enfoque
automatico para crear la mejor imagen. i —
Esto optimiza las imagenes para aplicaciones de lectura "lll Iu Il III H
de cddigos, medicion y deteccion de defectos que eul
requieren alta resolucion.

D 4

I



https://www.keyence.com.mx/cavs041736

Creacion de imagenes de inspeccidn ideales
ZoomTrax x Imagenes especializadas

| Nuestro compromiso con una instalacion sencilla

Consideramos todos los posibles problemas que puede encontrar con la instalacion de la cadmara. Puntero laser para
No requiere panel de control, por lo que se puede instalar de inmediato, en cualquier momento, facilitar el

antes o durante los proyectos. o )
posicionamiento

CH

Centro
del
campo
de visién

Pantalla de alta
definicion

No requiere software para
comprobar la direccion IP

y la conexion.

4 orificios de montaje

El montaje flexible permite la instalacion en equipos

nuevos o existentes.

También hay disponibles varios soportes de montaje.
Estructura resistente al agua IP67 Cableado simplificado con PoE
Tanto la cdmara como la luz son resistentes al agua. El La Serie VS admite alimentacion a través de Ethernet (PoE),
dispositivo se puede utilizar en procesos que lo exponen a por lo que se puede suministrar alimentacion tanto a la cdmara

salpicaduras y chapuzones. como a la luz a través de un unico cable Ethernet.

=g ) Concentrador de
Camzre conmutacion PoE 24V
e fuente de
S alimentacién
; €
PC

—-
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| Tecnicas de iluminacion y algoritmos para inspecciones confiables

lluminacién anular inteligente de alta intensidad que cuenta con instalacion a presion y capacidad para reducir la luz ambiental.
También cuenta con algoritmos avanzados que se adaptan a los cambios en el entorno del lugar.

Luz de alta intensidad

La nueva luz es 20 veces mas brillante que
nuestra iluminacion anular de 10 W. Proporciona
una emision de luz de alta intensidad mediante la
liberacion en réfaga de la carga eléctrica.

Emision uniforme con lente de
iluminacion
Cada LED esta equipado con una lente asférica.

Esto crea imagenes claras y uniformes incluso
en campos de vision mas amplios.

lluminacion anular lluminacion anular inteligente
KEYENCE convencional de alta intensidad

Captura de imagenes de textura
Fine HDR LumiTrax

Se pueden capturar imagenes uniformes corrigiendo el El modo LumiTrax combina técnicas de iluminacion anular
contraste con una sola captura de imagen. No se requieren inteligente con algoritmos propios para minimizar el
multiples capturas de imagen, por lo que la Serie VS se puede deslumbramiento.

utilizar en lineas de alta velocidad.
Inspeccidn de caracteres impresos en superficies reflejantes

Z0AA .2 .iG | b | 20XX.2.16
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Creacion optima de imagenes con robadtica guiada
por vision

Soporte de camara fija y en brazo

Estabilidad mejorada de la robodtica guiada por vision

La Serie VS mejora las aplicaciones de robotica guiada por vision utilizando ZoomTrax, cdmaras inteligentes y funciones
de iluminacion de anillo inteligente de alta intensidad para una mayor estabilidad de laimagen y del entorno.

Céamara co _ -~ v “ amara en brazo
4__-.‘-;' : ."-", ' ‘-—-\‘




| lluminacion brillante y uniforme incluso en un campo de vision amplio

Con un campo de visidn més amplio, la
luminosidad puede ser desigual, con una notable
diferencia de intensidad entre el centro y los
bordes de la pantalla. Las tecnologias de imagen
avanzadas, como la iluminacién en sobrecarga
con anillos inteligentes de alta intensidad y la
captura HDR, ayudan a minimizar dichas
diferencias incluso con un campo de vision
amplio.

Después

| Compatibilidad para diferentes palés y nidos

ZoomTrax cambia automaticamente el campo de
vision para adaptarse al tamafio del objeto, y el
enfoque automatico permite manejar palés con

|
dlferc.enteslalturas, lo que permite su uso fan urlla
amplia variedad de entornos de produccion sin
cambiar de objetivo.

Objetos de diferentes tamafios Palés con diferentes alturas

| Hardware 6ptimo para la recogida con brazo [Cableado interno

Es posible una gama méas amplia de aplicaciones -
con brazo gracias a la conectividad PoE en el
robot, la resistencia ambiental IP67 y un disefio
de montura C liviana.

Conexidn interna con el
robot, lo cual previene que
se rompan los cables

Carcasa robusta con

clasificacion IP67

Opcién de disefio de
montura C liviana

17
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VS Creator para una programacion rapida de cualquier
inspeccion

Crea inspecciones tanto simples como sofisticadas

Creacion rapida de inspecciones con un solo paguete de software

VS Creator esta disefiado para ser facil de usar e intuitivo, Io que permite la creacion flexible de aplicaciones de
inspeccion que se adaptan a una amplia variedad de necesidades.

Programacioén intuitiva Facil de ver

Vista de tareas Vista de imagen

............

Uty L Vakee L. 1

i (S el + HETE T s
eopetia || ey + l ‘ I
Dptican. 0 0 o 10 m 2%
gy | + *
- [
- vy A Ress (@)
= =
1:::" SEON e | 3N Hocewny OO () SOTEN  HSE:3L201TTAGE 1TV VA M3 — L e I Ty —
Copiay pega facilmente Configuracion
Teclas de acceso directo disponibles eficiente
Vista de propiedades



obtener mas
informacion

I Capaz flexible y facil de entender

El nimero de herramientas de inspeccion necesarias tiende a aumentar con la complejidad de la aplicacion. La Serie VS
lo mantiene sencillo y organizado.

I Vista en cuatro pasos I Vista flexible para una facil organizacion
~  [n Capture
N Teel[0000] Inspection A Inspection B
BN Tool[0000] e Capture
Capture - + ) ; & Tool[0001] 5] Teol[0003] 5] Teol[o005]
ShapeTrax3A Edge Width Edge Width
A “. Positioning :I‘,Zaououm :I‘,Zoouooos]
O O
s Tool[0002]
ShapeTraGA + Inspection C Inspection D

Cambie en cualquier

[l Tocl[0007] [=] Tosl[0009]
A 3 Inspection ‘ Position Adjustment ‘ | Total Status momento Edge Width Edge Width
Dy Tool[0008] By Tool[0010]
-l Tocl[0001] + : Blob Blob *
Edge Position :
A |~ Communication
Communication
[ Tool[0003]
Data Output (Indu... + > Tool[0002) =+ Tool[0100]
Data Cutput (Ind... Image Cutput (FT...

Compruebe los elementos de inspeccion facilmente

I Vincule los resultados de las herramientas con facilidad

Crea inspecciones complejas vinculando herramientas utilizando formato condicional.

Configure un
area aqui

Pulse el botén [Enlace] Vinculacién de
datos completada

~  Region Setting;
Radius & E o
Utilice el
resultado de
deteccién d ] -
cﬁc?lcl:glson ¢ ’_ . ¥ Circle Radius 141.262

Circle Center X 903.406

Circle Center ¥ | 1021.881

Seleccione de la lista


https://www.keyence.com.mx/cavs041738
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Vision Dashboard — Utilizacion inmediata de datos

Utilizacion instantanea de datos y personalizacion de
la pantalla

El Vision Dashboard reduce significativamente el tiempo requerido para la utilizacion de datos comparado con los
sistemas convencionales. Las diversas herramientas y componentes de la pantalla de configuracion también facilitan
increiblemente la personalizacion de la pantalla de operacion.

x

- ]

Fle  Edt  Display  Brecste  Utiities  Setng  GlobalSettings  System  Layout  Help ; Total Status
R Dy b LN NI RO PR Tyl "'"""° | Pass

| Palette | Overal Resuits Image Viewer

2 @ @ [m]* ¢ = | [Fere v| =@ € @ [ 2 |= = E El = BN = %l

@ Task[0000}:Main Task

A “, Positioning

5 Tool[0001]
ShapeTrax3A

A 3 Inspection

|2 Tooll0002] @ |2 Tooll0004] @
Edge Width Edge Width

[ElTocll0005] @ [El Tocl[0008] @

Edge Width Edge Width
S Tooll0003] @
Edge Width
Main Palette
Vision Dashboard n
Q19 0 0SB & A
A B C D E F G H | ] K L M N
1
2 Judgment /@ TRUE |@ TRUE |@ TRUE |@ TRUE |@ TRUE .
3 Edge Width 137.0 137.2 137.4 137.1 136.9
4 Upper Limit 1400 < |137.0 = |1370 <]1370 =|1370 = 137.5
5 Lower Limit @ 136.0 =|136.0 = |136.0 =]|136.0 =|[1360 =
6 137
7
8 136.5
9  Execution Cofint 1000 1000 1000 1000 1000
10 Pass Count 950 970 960 975 990 g
11 Fail Count 50 30 40 25 10 Edge Width
12 Yield 95.0%|  97.0%|  96.0%|  97.5%| @ 99.0% i
13
14
15 =
;
Data Count: 0 — + o
Resource 540% Ihage 6.58% Processing 040% O (1722, 236) HSB : 0, 0, 255 RGB: 255, 255, 255 OK: --.-% (0/0) Time (ms): -----{.---% Trigger Interval (ms): 37.638
Listas Formato de tabla Gréaficos
para el ajuste de para la gestion de la tasa para el andlisis de la calidad
los limites de rendimiento



Vea el video para ,Z il
% obtener mas ".

informacién s,
I Acceso rapido a los datos necesarios
Crea listas y gréaficos en un instante utilizando las funciones estandar de las hojas de célculo.
Item Mame T  Measured Value
Arrastre y suelte para Judgment True Cree diversos gréficos.
vincular datos Edge Width 126.365 con solo unos pocos clics
A 5 D E E G H J
1
2 Judgment |®@ TRuE |@ TRUE |@ TRUE |@ TRUE |@ TRUE -
3 Edge Width 137.0 137.2 1374 137.1 136.9 1
4 Upper Limit 1400 < [1370 =|[1370 <|1370 = [1370 = 137.5-
5  Lower Limit 136.0 < [1360 =[1360 <|1360 =[1360 =
6
7
8
9 |Execution Count 1000 1000 1000 1000 1000
10 |Pass Count 950 970 960 975 990 .
11 |Fail Count 50 30 40 25| ¢ 10 Edge Width
12 |Yield 95.0% 97.0% 96.0% 97.5% 99.0%
13 -

L

Use autocompletar para generar tablas detalladas

I Célculos rapidos utilizando los datos seleccionados

Las férmulas pueden aplicarse faciimente utilizando las mismas reglas que el software comun de hojas de célculo.

También puede calcular varias celdas en un lote.

Ejemplo Calculo del valor maximo

I Tool[0001] A B
Intensity 1 | Intensity Average 1 130.5
I Tool[0002] 2 Intensity Average 2 189.3
Intensity 3 Intensity Average 3 160.1
I Tool[0003] 4 | Maximum Value =MAX(B1:B3)
Intensity 5

Calculo sencillo utilizando férmulas conocidas


https://www.keyence.com.mx/cavs041739
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Pantallas de operacion intuitivas para uso en sitio

Facil personalizacion de la pantalla de operacion

Pantalla personalizada

Las pantallas dedicadas que son faciles de utilizar para el personal en el sitio pueden mejorar la eficiencia en general, pero
crearlas puede llevar mucho tiempo. La pantalla personalizable facilita la creacion répida de pantallas de operacién

intuitivas y faciles de usar.

pass Count
Fail Count

P | o’
4

Visualizaciéon simultanea de multiples Ubicacioén personalizables de Visualizaciones del
pantallas de procesamiento de los componentes graficos historial y de laimagen NG
imégenes una al lado de la otra



| Pantallas faciles de visualizar para utilizar en sitio

Cuando se trata de automatizacion de fabricas, las pantallas que son claras y faciles de leer son importantes. La pantalla
personalizable facilita la creacion de componentes muy visibles, como botones, texto y graficos.

Pass / Fail

Connector Inspection == Pass§

Pin1 Pin2
Total
L] Edge Region 1
Pin3 Pind
—— . -
KEYENCE_VS
: . I
. Edge Region 4 e o
v Pin5 Ping
.
. I I

Cambio de pagina para adaptarse a las necesidades del sitio

| Edicion de pantallas intuitiva

Los valores y los cuadros de entrada se pueden organizar facilmente arrastrando y soltando o haciendo clic con el botén
derecho y eligiendo el componente deseado. Las operaciones intuitivas desde la PC facilitan que las ideas cobren vida
en la pantalla.

BESITiST 1085.829 Q\Funcignalidad de arrastrar y soltar para
organizar los componentes
Position Y 786.508
Position X 1085.829
Angle -0.008
Match % 96.063 Position ¥ 786,508
Minimum Match % 60.000 . Angle -0.008
Match % 96,083

I HMI basada en web

Las pantallas de operacidn personalizadas pueden utilizarse en una amplia variedad de dispositivos de visualizacion
conectados a la red. También se pueden mostrar varias pantallas de cdmara en el mismo dispositivo, lo que permite una
mayor variedad de pantallas utilizables para adaptarse a una mayor variedad de equipos.

)

Conexion de red

@)

J

ey e el

(@)

Monitor de expansién  Unidad de expansion de Panel tactil/HMI Pantalla integrada en Enrutador
' de pantalla pantalla + monitor del equipo aplicaciones de PC Wi-Fi Tablet
disponible comercialmente de usuario

23
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Utilidades para facilitar la resolucion de
problemas y las implementaciones repetidas

7
Répida puesta en marcha, escala y resolucion de problemas i'ﬁ
Replicacion de cdmara /@?

Supongamos que deseas reproducir las condiciones de un laboratorio o necesitas ajustar una cdmara que fue golpeada o
movida... La funcion de ZoomTrax de replicacion de cémara nos ayuda a replicar de manera instantdnea la configuracion del
lente tomando como referencia una captura registrada. Esto ayuda a reducir el tiempo de instalacion en sitio.

Imagen de referencia de una prueba Instalacion de camaras en sitio

La configuracion se
reproduce
instantdneamente con

un solo clic basandose
enlaimagen

.Mll.;,
o ‘., ff\'hfllllif;

La IA reproduce el procesamiento de imagenes utilizado en las pruebas ajustando
automaticamente el campo de vision, el enfoque y el tiempo de exposicion.

I Cuando es necesario reproducir la configuracion

Reproduccion de una Correccion de la posicion del Replicacion de la configuracion
configuracion parala dispositivo cuando se para Su reparacion o sustitucion
expansion repetida de lineas desplaza debido a una colision

% %-' { 4
) A
NN ixE



Vea el video para Ofs
obtener mas o

informacion = Firly

Visualizacion de la comunicacion e | .\
Funcion de depuracion de la comunicacion P

Conectar y coordinar la comunicacion es una tarea tediosa cuando se configura un sistema.
La Serie VS ofrece dos utilidades de visualizacidon que resuelven los problemas habituales de comunicacion.

I Monitor de comunicacién

Camera Receive Data Camera Send Data
Address  Value Description Address  Value Description
23 Result Ack 20 E Pass e——————— Seenumeran la direccion y el estado de la sefial
24 | Go to Run 2.1 [] Fail
2.3 Go to Setting 2.2 [ Reserved
26 Errar() Clear i 23 [ Result Ready
G T 24 [0 RunStatus Formato de lista simple para establecer conexion con
_ EtherNet/IP™, PROFINET y PLC Link
3.0 Command Request 2.5 | Reserved
Communication Status:
I Monitor de diagrama de tiempo
Item Name % | Cursor Value H B| Jump 4 P |Sle & &
El_he:NetﬂP T J—‘—l
Trigger
F_IN/OUTO ; R H ~
Trigger Ready False Se pueden visualizar los cambios en las sefiales a lo largo
Etherhlet/IP del tiempo
Measurement Count 3 | 2 | . . s
i Se pueden analizar los errores de temporizacion y las
therNet/
Pass TFUEJ sefales ausentes
EtheriNet/IP
Fa"er < Fa\se—|
EtherNet/IP
Result Ready True

Restauracion de datos tras una sobreescritura accidental
Copia de seguridad automatica de la configuracion &

El historial de edicion mas reciente se respalda automaticamente en la computadora. La configuracion se puede
restaurar inmediatamente si surge un problema.
Esto ayuda a evitar el trabajo adicional de volver a crear la configuracion.

» Camera » BackupFiles » 0001_NewProgram v | D

0001_NewProgram_20XX0214_120004.zip
& 0001_MewProgram_20XX0401_160040.zip
0001_NewProgram_20XX0523_130043.zip

Las Ultimas 20 copias de seguridad automaticas se
0001_MewProgram_20XX0602_190046.zip almacenan en la computadora.
0001_NewProgram_20XX1007_200101.zip La configuracion se puede restaurar rapidamente
0001_MewProgram_20XX1102_100104.zip desde el historial.

i 0001_MNewProgram_20YY0123_200001.zip
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Versatil tipo de zoom estandar para distintos
campos de vision y posiciones de montaje

Maquinas
semiautomaticas

lllll
lllllllllll

Tres tipos de camaras inteligentes para adaptarse

a cualquier aplicacion

llllllllllllll
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Maquinas
totalmente
automatizadas

Personalizacién
para fines
especializados

Tipo de zoom de corto alcance para necesidades de
instalacion de corto alcance o de ahorro de espacio

Tipo de montura C cuando se necesitan lentes
especiales

27



[Configure su unidad Serie VS]

Sencillo proceso de cuatro pasos para seleccionar el
hardware 6ptimo

Seleccione el tipo de camara

I Camara inteligente con zoom

Esta unidad es compatible con una amplia gama de
aplicaciones y tamafios de campo de vision.

La funcion de zoom le evita tener que realizar dificiles
ajustes opticos.

Tipo de zoom
estandar
VS-L

Tipo de zoom de
corto alcance
VS-S

I Céamara inteligente con montura C

Utilice una camara inteligente con montura C si desea
seleccionar entre una variedad de lentes para diferentes
tamafios de campo de vision y distancias de instalacion.

Tipo de montura C
VS-C

Selecciona la resolucidn de la camara

I Seleccion de una camara con zoom

Varios lentes

Seleccione la resolucion segun su aplicacion.

1.6 MP 3.2mP 5mMmpP 15mP

o ) L ) Parainspecciones que In ion Itra
Aplicaciones sencillas Inspeccién de montaje, 1 INSp > au specciones q? u
'a T requieren alta precision, alta precisién
como la comprobacién reconocimiento de como mediciones e o para objetos de gran
de presencia caracteres, etc. inspecciones de tamafio
apariencia

Los tamafios de objeto y resoluciones admitidos se enumeran en el cuadro de campo de vision de la pagina 30.



DE Acceda al selector
0 de elementos

Seleccione la iluminacion

I lluminacion anular inteligente de alta intensidad

La linea de modelos de iluminacién integrada en la cdmara cubre una amplia gama de aplicaciones.

lluminacioén anular inteligente lluminacion anular inteligente
de alta intensidad de alta intensidad
CA-DEW10X (blanco) CA-DER10X (rojo)

I Opciones de iluminacion adicionales

lluminacién anular inteligente
de alta intensidad

CA-DEB10X (azul)

lluminacion anular inteligente
de alta intensidad

CA-DEIR10X
(infrarrojo cercano)

La linea de modelos incluye iluminacion de diversas formas y tamafios, que pueden adaptarse a su aplicaciony a los

requisitos de deteccion.

lluminacién lluminacion multi lluminacion

multi espectral angulo (anular/ de barra

CA-DRMxX cuadrada) CA-DB
CA-DRxM CA-DBxW
CA-DQxM

L o= o

®

lluminacion de
fondo
CA-DS

go

lluminacion
coaxial (en el eje)
CA-DX

&~
0 =

lluminacién lluminacion
de domo de punto
CA-DD CA-DP

Seleccione un montaje opcional

Diferentes soportes de montaje para satisfacer las necesidades

especificas de instalacion

*Otros soportes de montaje se enumeran en la pagina 31.

Soporte de montaje de ajuste
angular para cadmaras de alto
rendimiento

OP-88814

Adaptador de montaje de
iluminacion para cédmaras
con zoom de alto
rendimiento

OP-88816
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Informacion sobre el campo de visién

Informacion sobre el campo de vision para camaras inteligentes con zoom estandar

30

150 mm 18a138mm 12a95pum
0mm 5g1" 0.71"a5.43" 0.47 a 3.74 Mil
7000 mm 94 a818mm 65a568um
VS-L160 S8 3.70"a 32.20" 2.56 a22.36 Mi
3000 mm 274a2418 mm 190a 1679 ym
118.11" 10.79"a 95.20" 7.48a66.10 Mil
150 mm
5.91" 138 mm 5.43"
150 mm 25a138mm 12a67 pm
‘ ‘ Be” 0.98"a 5.43" 0.47 a 2.64 Mil
<‘> 818 mm 32.20" 1000 mm 1342818 mm 65a399 pm
1000 mm VS-L320 " H "
Y ' 88187 5.28"a32.20 2.56a15.71 Mil
39.37 3000 mm 39082418 mm 190a 1180 um
118.11" 15.35"a 95.20" 7.48 a 46.46 Mil
<>

' 2418 mm 95.20"
150 mm 37a138mm 12a56pum
591" 1.22"a5.43" 0.47 a2.20 Mil
7000 mm 162a818 mm 65a331 um
VS-L500 89.317" 6.38"a 32.20" 2.56 a 13.03 Mil
3000 mm 3000 mm 470a2418 mm 190a 987 um
118.11" 118.11" 18.50" a 95.20" 7.48 a 38.62 Mil
150 mm 55a138mm 13a371pm
591" 2.17"a5.43" 0.51a1.22 Mil
7000 mm 289 a818mm 65a185um
VS-L1500 8837 11.38"a 32.20" 2.56.a7.28 Mil
3000 mm 83922418 mm 1902549 ym
118.11" 33.03"a 95.20" 7.48a21.61Mil

Informacion de campo de vision para camaras inteligentes con zoom de corto alcance

50 mm 16a57mm 11a39pum

1.97" 0.63"a 2.24" 0.43a1.54 Mil

150 mm 37a137mm 25a95pum

VS-$160 591" 1.46"a 5.39" 0.98a3.74 Mil

500 mm 116a417 mm 80a 289 um

omm 19.69 4.57"a16.42 3.15a11.38 Mil

50 mm 22a57mm 11a28pum

1.97" 0.87"a2.24" 0.43a1.10 Mil

Somm S7mm2.24 150 542137 26467

1.97" y mm a mm a67um

VS-$320 591" 2.13"a5.39" 1.02 a 2.64 Mil

137 mm 5.39" 500 mm 166a417 mm 81a203 uym

19.69" 6.54"a 16.42" 3.19a7.99 Mil
150 mm
5.91"

417 mm 16.42" 50 mm 27a57mm 11a23pm

1.97" 1.06"a 2.24" 0.43a0.91 Mil

150 mm 66a 137 mm 26a55um

VS-$500 5.91" 2.60"a 5.39" 1.02a2.17 Mil

500 mm 200a417 mm 81a169um

500 mm 19.69" 7.87"a16.42" 3.19 2 6.65 Mil
19.69"

50 mm 49a57 mm 11a13pm

1.97" 1.93"a 2.24" 0.43a0.51 Mil

150 mm 1182137 mm 26a31um

VS-$1500 5.91" 4.65"a5.39" 1.02a1.22 Mil

500 mm 358a417 mm 81a94 um

19.69" 14.09"a 16.42" 3.19a 3.70 Mil

Protocolos de comunicacion compatibles

Redes de comunicacion (equipo estandar)

PLCLINK Etheri'et/IP z52227 =3mpC UM TCP/IP




Configuraciones del producto / Accesorios opcionales

lluminacién conectada directamente
. L 24V
Camaras inteligentes fuente d
i uente de
Serie VS | " . ‘,
! alimentacion
i
e
Cable de alimentacion de
E/S
lluminacion anular inteligente de alta OP-88810 (2 m 6.6) Cable de alimentacion PC

intensidad

CA-DEW10X (blanco)
CA-DER10X (rojo)
CA-DEB10X (azul)
CA-DEIR10X (infrarrojo cercano)

Switch de
Accesorio de luz conmutacion PoE

OP-88811(5m 16.4) OP-88841(5m 16.4)

OP-88812(10m 32.8)

polarizada F. CG-SW100
OP-88807
Cable Ethernet M12 - M12 Cable Ethernet M12 - RJ45
Accesorio de OP-88830(0.3m 1.0) OP-88835 (2 m6.6)
proteccion Tarjeta adicional OP-88831(2m6.6) OP-88836 (5m 16.4)
OP-88808 de licencia de IA OP-88832 (5m 16.4) OP-88837 (10m 32.8)
VS-AD1 OP-88833 (10 m 32.8) OP-88838 (20 m 65.6)

Accesorios de iluminacion

Controlador de Unidad de conversion de Adaptador para luces que no son

iluminacion iluminacion (conectada marca KEYENCE

resistente al medio directamente a la cdmara) 3 CG-LC20

ambiente CG-LC10

CG-LC100
Adaptador de montaje de Adaptador de montaje ligero
iluminacién para cdmaras con para camaras de alto
zoom de alto rendimiento rendimiento con montura C
OP-88816 OP-88817

Consulte el catalogo de la linea de iluminacién de equipos periféricos del sistema de visién para obtener més informacion sobre la linea de iluminacién.

Adaptador de
montaje de luz de
alto rendimiento

OP-88818

Accesorios de montaje de camaras Accesorios para lentes
Soporte de Soporte de montaje Soporte
montaje para de ajuste angular ajustable para Cubierta de lente
cémaras de alto para camaras de alto cémaras de alto resistente al medio
rendimiento rendimiento rendimiento P ambiente
OP-88813 oP-88814 OP-88815  — OP-88806

Consulte el catdlogo de la linea de equipos
periféricos del sistema de vision para obtener
mas informacion sobre la linea de lentes.

Accesorios de pantalla Otros accesorios

Monitor de Unidad de Tarjeta microSD Montaje en riel DIN (para

expansion de expansion de CA-MSD32G concentrador de conmutacion

pantalla de 12" pantalla (32 GB) . PoEy controlador de

CG-MP120T CG-MU100 CA-MSD64G iluminacion resistente al medio
(64 GB) ambiente)

OP-88828



32

‘ Especificaciones

I Camara inteligente con zoom estandar/Camaras inteligentes con zoom de corto alcance

Modelo VS-LxxxMX VS-LxxxCX VS-SxxxMX VS-SxxxCX
160 | 320 | 500 [ 1500 | 160 | 320 | 500 [ 1500 | 160 | 320 | 500 | 1500 | 160 320 500 | 1500
itemo| 368 | 7G6B | 7GB | 7GB 368 | 768 | 76B | 7GB 368 | 768 | 76B | 76B 368 768 768 | 7GB
Tarjeta microSD (externa)*| Max. 64 GB
Sensordeimagen | Velocidad de cuadros| 85 fps \ 83 fps \ 81fps \ 48 fps \ 85 fps \ 83 fps \ 81fps \ 48 fps \ 85 fps \ 83 fps \ 81 fps \ 48 fps \ 85 fps \ 83 fps \ 81fps \ 48 fps
Montaje Tipo con lente integrada
Lente Aumentodpticoméximo | x875 | x60 | x50 | x275 | x875 | x60 | x50 | x275 | x35 | x24 | x20 | x11 | x35 2.4 x20 | x1a
Distancia dei 150 mma 5000 mm 5.971"a 196.85" 50mma500mm1.97"a
Nimero de entradas 1 (aislada)
Conexionde | Numero de salidas 3 (aisladas)
E/S a
glau"rg:;o de entradas/ 2 (aisladas) (entrada y salida conmutables mediante ajustes)
Ethernet PoE IEEE 802.3at, cable M12 X x 1
o E/S 1 entrada/3 salidas/2 entradas, Cable salida M12 Ax 1
Interfazde i Interfaz de conexion de iluminacién dedicada x 1
Medios externos Ranura para tarjetas microSD x 1 (UHS-1)
16M 16M 1.6M 16M
16M 16M 1.6M 16M
A 16M 32M 1.6M 32M 16M 32M 16M 32M
Modo de imagen 16M 32M SEM 5M 1.6M 32M 3%% 5M 1.6M 320 ng 5M 16M 32M 3§m 5N
15M 15M 15M 15M
(modo 1.6M) | (modo 3.2M) | (modo 5 M) (modo 1.6 M) | (modo 3.2M) | (modo 5 M) (modo 1.6M) | (modo3.2M) | (modo 5 M) (modo 1.6 M) | (modo3.2M) | (modo 5 M)
1440x1072 | 2048x1536 | 2544x1904 1440x1072 | 2048x1536 | 2544x1904 1440x1072 | 2048x1536 | 2544x1904 1440x1072 | 2048x1536 | 2544x1904
1072x1440 | 1536%2048 | 1904x2544 1072x1440 | 1536x2048 | 1904x2544 1072x1440 | 1536x2048 | 1904x2544 1072x1440 | 15362048 | 1904x2544
Pixeles deimagen de | 12481248 | 1776x1776 | 2224x2224 | (modo 15M) | 1248x1248 | 1776x1776 | 22242224 | (modo 15 M) | 1248x1248 | 1776x1776 | 2224x2224 | (modo 15M) | 1248x1248 | 1776x1776 | 2224x2224 | (modo 15 M)
salida 1664x928 | 2368x1328 | 2976x1664 | 4400%3296 | 1664x928 | 2368x1328 | 2976x1664 | 4400x3296 | 1664928 | 2368x1328 | 29761664 | 4400x3296 | 1664928 | 2368x1328 | 2976x1664 | 4400x3296
RITERES 928x1664 | 1328x2368 | 1664x2976 928x1664 | 1328x2368 | 1664x2976 928x1664 | 13282368 | 1664x2976 928x1664 | 1328x2368 | 16642976
2160x720 | 3072x1024 | 3824x1280 2160x720 | 3072x1024 | 3824x1280 2160x720 | 30721024 | 3824x1280 2160x720 | 3072x1024 | 3824x1280
720x2160 | 1024x3072 | 1280x3824 720x2160 | 1024x3072 | 1280x3824 720x2160 | 1024x3072 | 1280x3824 720x2160 | 1024x3072 | 1280x3824
Tiempo de exposicion 0.037 msa 1000 ms
Egprglgcnigi%ee imagen Ganancia, Compensacion, Correccion gamma, Balance de blancos, Fine HDR
Indicad Pantalla OLED, LED de estado, LED Ethernet (LINK/ACT), indicador de acceso a tarjeta SD
Botones Botones de operacion x 3
rauir;gltgrll:iigﬁ apoyoa Puntero (producto laser de Clase 1*%), monitor de dngulo
Voltaje 24V +25%/-20% o PoE (IEEEB02.3at Power Class 4)
Consumo de corriente|
R Eololcamara) 0.97A,18.7W (para19.2V)/0.78 A, 18.7 W (para 24 V)
; i5 | Consumo de corriente
alimentacion eltida 3 Tominzcion) 4.7A,89.7W (para 19.2V)/3.8 A, 89.7 W (para 24 V)
Consumo de corriente
(Con CA-DEX10X conectado)™ 11.3A,216.7W (para 19.2V)/9.1A, 216.7 W (para 24 V)
Peso Aprox. 7009 24.71 oz \ Aprox. 5709 20.12 0z
Tamano(AIXAan) 122.3mm =526 mm=99.1mm4.81"x2.07"x 3.90" 122.3mmx52.6mmx69.2mm4.81"x2.07"x2.72
Grado dep IP67 (IEC60529)
Carcasa: Fundicion de aluminio, Cubierta frontal: Vidrio
Temperatura dela o on 5o
Otros carcasa*® 0°Ca65°C32
z‘:g‘jiﬁ?&jﬂfx}?ﬁ?f 85% HR 0 menos (sin condensacion)
Certificaciones estdndar CE, FCC, NRTL, KC, UKCA
i iaavi 102500 Hz; Densidad espectral de potencia: 0.05 G2/Hz; direcciones X, Y y Z, 0.5 horas (IEC60068-2-64)
Resistencia a golpes 50 G, 3 veces en cada una de las 6 direcciones (IEC60068-2-27)
*1 Utilizando el software de configuracién, formatee el medio antes de utilizarlo. *2 El rango de medicion del campo de vision del VS-LxxxMX/CX es de 150 mma 3000 mm 5.91"a 118.11". Elrango de medicion del campo de vision del VS-SxxxMX/

CXesde50mma500mm 1.97"a ¢
por deba jo del consumo de corriente

*3 La clasificacion laser por la FDA (CDRH) se efectia en base a IEC60825-1, de conformidad con los requisitos de la Laser Notice aplicable. “4 Corriente instantdnea méxima. La corriente promedio esté

uida la \IummaciOn) *5 A prueba de descargas electrostaticas, cumple con IEC61340-5-1. *6 Referencia - Temperatura de la carcasa 65°C 149°F con placa de aluminio de 200 mm x 200 mm x 10 mm 7.87"

J'y a una temperatura ambiente de 40°C 1

4°F,

. E\ sufuo MX" del nombre del modelo indica que se trata de un modelo de cdmara monocromética, mientras que el sufijo "CX" indica que se trata de un modelo de cdmara a color.
« Las camaras de 1.6 megapixeles no soportan Segmentacion con 1A o Modo fino de Deteccién con IA.

I Cémara inteligente con montura C

Modelo VS-C160M/CX [ VS-C320M/CX [ VS-C500M/ CX [ vs-cisooM/CX | Vs-C2500M/CX
Al iento interno 368 | 768 768 | 768 | 768
Tarjeta microSD (externa)*' Méax. 64 GB
Sensorde Tamafio de laimagen 12.9" 118" 2/3" 1. 1" 1.1"
imagen Tamario del pixel 3.45pm 0.14 Mil 3.45um 0.14 Mil 3.45um 0.74 Mil 2.5um 0.10 Mil 2.5um0.10M
Velocidad de cuadros 83 fps 62 fps 55fps 40 fps 28fps
Lente Montaje Montura C
Niamero de entradas 1 (aislada)
Conexion de E/S | Nimero de salidas 3 (aisladas)
Namero de entradas/salidas 2 (aisladas) (entrada y salida conmutables mediante ajustes)
Ethernet PoE IEEE 802.3at, cable M12 X x 1
Interfaz E/S 1 entrada/3 salidas/2 entradas, Cable salida M12 Ax 1
Interfazdei Interfaz de conexion de iluminacion dedicada x 1
Medios externos Ranura para tarjeta microSD x 1
Pixeles de imagen de salida 1440 %1072 ‘ 2048 x 1536 ‘ 2448 x 2048 ‘ 4400 x 3296 ‘ 5120x5120
Tiempo de exp 0.015msa 1000 ms \ 0.015msa1000ms | 0015msa1000ms | 0.008msa 1000 ms | 0008msa1000ms
C Funci de correccion de imagen Ganancia, Compensacién, Correccién gamma, Balance de blancos, Fine HDR
' Indicad Pantalla OLED, LED de estado, LED Ethernet (LINK/ACT), indicador de acceso a tarjeta SD
Botones Botones de operacion x 3
Funciones de apoyo a la instalacion Monitor de dngulo
Voltaje 24V +25%/-20% o PoE (IEEE802.3at Power Class 4)
Consumo de corriente (sélo cémara) 0.97A,18.7 W (para 19.2V)/0.78 A, 18.7 W (para 24 V)
e SH [|Constnodecorientetinchiidala 477,89.7W(para19.2V)/3.8 A, 89.7 W (para 24 V)
1
%O"nsg':_"niisg;'::;zm o 11.3A,216.7 W (para 19.2V)/9.1 A, 216.7 W (para 24 V)
Peso Aprox. 4209 14.83 0z
Tamafio (AIxAnxF) 93.2mm x 52.6 mm x 66 mm 3.67" x 2.07" x 2.
Grado de proteccién IP67 (IEC60529)
Materiales* Carcasa: Fundicion de aluminio, Cubierta frontal: Vidrio
Otros Temperatura de la carcasa" 0°Ca65°C32a149°F
Humedad ambiente de 85% HR 0 menos (sin condensacion)
Certifi estandar CE, FCC, NRTL, KC, UKCA
ia a vibraciones 10500 Hz; Densidad espectral de potencia: 0.05 G2/Hz; direcciones X, Y y Z, 0.5 horas (IEC60068-2-64)
Resistencia a golpes 50 G, 3 veces en cada una de las 6 direcciones (IEC60068-2-27)

*1 Utilizando el software de configuracién, formatee el medio antes de utilizarlo. *2 Corriente instantdnea maxima. La corriente promedio esté por debajo del consumo de corriente (incluida la \Iummamoﬂ) *3 A prueba de descargas electrostaticas,

cumple con IEC61340-5-1.

*4 Referencia - Temperatura de la carcasa 65°C 1

F con placa de aluminio de 200 mm x 200 mm = 10 mm 7.87" < 7.87" % 0.39"y a una temperatura ambiente de 40°C 104°F.

« El sufijo "MX" del nombre del modelo indica que se trata de un modelo de cdmara monocromética, mientras que el sufijo "CX" indica que se trata de un modelo de cdmara a color.
«Las cdmaras de 1.6 megapixeles no soportan Segmentacion con 1A o Modo fino de Deteccién con IA.



‘ Dimensiones Unidad: mm pulgada

I Céamara inteligente con zoom estandar

Cémara lluminacion anular inteligente de alta intensidad

VS-L1500MX / L1500CX / L5SOOMX / L500CX / L320MX / L320CX / L160MX /L160CX Cuando se utiliza con la CA-DEW10X/DER10X/DEB10X/DEIR10X

—99.13.9" Bg%g
53021"7 0_28“_,k13?‘:l15.2 0.6" 26.31.04" 20079 56006
i 5 '
‘ [ F S 5
] 333
54.5 o 1.31
2.15" U \ 793
812 122.3
5xM3 481"
475 Profundidad: 6 0.24 }
1.87" %% -
5 07 118"
® —— 18
4xM4
Profundidad:6
65.22.57" 024
(103 4.06") (1024.02%)
Min. 50 1.97" Min. 50 1.97"

I Camara inteligente con zoom de corto alcance

Céamara lluminacion anular inteligente de alta intensidad

VS-S1500MX/ S1500CX / S500MX / S500CX /S320MX / S320CX / S160MX / S160CX Cuando se utiliza con la CA-DEW10X/DER10X/DEB10X/DEIR10X

69.2
" 52.6
75272 507"
" 9.3'375 " 26.31.04" 200.79" 26"
53021135378 115206 ) 6.60.26
7
U 333
545 M) A 3
215" (1 79.3 622.44"
l r: 3.12'
122.3
f 5 5xM3 ) __/( 481
475 Profundidad: 6 0.24 4x M4 147
187" 20 30 Profundidad: 6 0.24"
L 0.79' 178" -
i
4xM4
Profundidad:6
65.22.57"— U
(103 4.06") (102 4.02")
Min. 50 1.97" Min. 50 1.97"

I Céamara inteligente conmonturaC | |

1.45"
Cémara
VS-C2500MX / C2500CX / C1500MX / C1500CX / C500MX / C500CX / C320MX / C320CX / C160MX / C160CX
526
66 2.6" "
5.2?2“ ;11_16?‘:110039” 263100 20079" g 032"
e S Q252 [ ]
2] oge | ‘
Profundidad: 6 0.24° 24n 932, \ 62244"
TE 15 ! 1
059 N
: Profundidad: 6 0.24"
4xM4
Profundidad: 6 {
k—652.56" 024
(1024.02") (103 4.06")
Min. 50 1.97" Min. 50 1.97"

4651 83“48'51 91



| Ejemplos de aplicacion
Automoviles/Metales

Comprobacion de presencia

I Inspeccion de conformal en ECUs I Deteccion de objetos restantes

Imagen OK

Imagen NG

Inspeccidn de apariencia

I Inspeccion de apariencia de soldadura laser l Inspeccidn de apariencia de productos fundidos a presion

W,

Inspeccidn de apariencia Inspeccion de dimensiones

I Inspeccion de la aplicacién de sellador I Inspeccion de terminales dobladas en conectores

Imagen OK

L]
Imagen procesada Imagen NG

Inspeccion de identificacion Robdética guiada por vision
I Lectura de cédigos 2D y OCR de nimeros de pieza I Recogida en dos pasos basada en imégenes de piezas
en inyectores pequenfias en palés

FBY 2850
500 7705

Lectura de codigos 2D Segunda imagen capturada



Componentes electrénicos

Comprobacion de presencia

I Inspeccién de recubrimiento de marcos de conexién

Robatica guiada por vision

ll Recogida en pila de multiples objetos

de objetos

Alimentos / Farmacéuticos / Productos basicos

Comprobacion de presencia
lInspeccién de la alineacién de productos basicos

Imagen NG

Inspeccion de apariencia

l Inspeccion de ancho de sello de empaque

Imagen LumiTrax™

Inspeccion de apariencia

I Inspeccion de defectos/ampollas en moldes de Cl

W iE

Inspeccion de apariencia

I Inspeccién del apariencia de barras colectoras

Imagen a través de lente

Abolladuras

Imagen LumiTrax™

Inspeccion de apariencia

I Inspeccién de apariencia de bandejas de alimentos
]

Reconocimiento de caracteres

0 Inspeccion del texto y el cddigo de barras de medicamentos

Imagen NG



Un sistema de vision

que cambia las reglas del juego
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